Projeto: ROVER DETECTOR
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Polo 2

DESCRICAO

DESCRICAO DO PROJETO:

E um rover auténomo detector de dgua. Possui um sistema de
4 motores DC, 2 led’s, 1 buzzer, 1 ultrassoénico, 1 sensor de
umidade, 1 ponte H e 1 interruptor.

Ele consegue se mover sozinho pelo ambiente e quando entra em
contato com dgua emite sinais sonoros e nos led’s.

ESPECIFICACOES

Tamanho:26x13x12
Tempo: 10 aulas
Peso aproximado: 600g




